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ROBOTICKA SEKACKA TRAVY
NAVOD K POUZITI

DEKUJEME ZA ZAKOUPENi ROBOTICKE SEKACKY MR.GRASS

Pfed jejim pouzitim si peclivé prectéte tento navod a uschovejte jej pro budouci pouZiti.
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MR.GRASS je roboticka sekaCka na travu napajena z baterie. Seka travu samostatné,

pficemz neustale stfida se€eni a nabijeni. Diky planované draze docili rychlého seceni.

Shrabovani travy neni nutné.

Pracovni oblast robotické sekaCky se nachazi uvnitf ohrani€ené oblasti. Kdyz se sekacka
priblizi k vymezujicimu dratu, jeji senzory ji zaznamenaji. Celo sekacky vzdy prochazi v urgité

vzdalenosti od hranicni ¢ary, nez se sekacka otodi.
Pracovni nastaveni mlzete zvolit pomoci tlacitek na ovladacim panelu nebo v aplikaci.

Na sekatce MR.GRASS najdete tyto symboly. Peclivé si je prostuduijte.

VYSTRAHA: Pred pouzitim vyrobku si preététe

navod k pouziti.

zvedanim jej vypnéte.

VYSTRAHA: Pted praci na vyrobku nebo jeho

mimo dosah rotujicich noza.

ruce ani nohy do blizkosti vyrobku nebo pod né;.

Agh
VYSTRAHA: Pii obsluze dodrzujte bezpe&nou
& I * vzdalenost od vyrobku. Udrzujte ruce a nohy
aan

g VYSTRAHA: Na vyrobku nejezdéte. Nevkladejte
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A VAROVANI

Nedodrzeni nasledujicich upozornéni mize mit za nasledek poskozeni sekacky nebo vazné zranéni.

OBECNA VAROVANI

* Robot je uréen pouze k sekani travy, nesmi byt pouzivan k jinym tcelim, nez pro které je urcen.

» Pfed obsluhou nebo udrzbou si preététe navod k pouZziti. déti od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo osoby s nedostatkem zkusenosti a znalosti nesmi robota
pouzivat, pokud nebyly pod dohledem nebo nebyly pouceny o bezpecném pouzivani zafizeni a nejsou si
védomy nebezpedi, ktera s nim souviseji. Déti nesmi provadét Cisténi a uzivatelskou udrzbu bez dozoru.

* S vyjimkou jednoduché bézné udrzby popsané v tomto navodu by mél byt robot za vS§ech okolnosti pfedan k
odborné udrzbé.

* Montazni firmy musi postupovat podle pokynli vyrobce a dodrzovat narodni a mistni montazni normy.
Vyrobce v zadném pfipadé nenese odpoveédnost za nasledky vyplyvajici z nedodrzeni platnych norem nebo
mistnich predpisu.

* Nespravna instalace nebo pouzivani robota mlze zpusobit vazné majetkové Skody nebo zranéni osob.

» Akumulatorovou baterii Ize dobijet pouze v pfiloZzené nabijeci stanici.

* BEhem sekani travniku robotem radgji nevstupujte na travnik.

* Nikdy nepfipojujte napajeci zdroj do zasuvky, pokud jsou zastréka nebo kabel poSkozené.

» Pouzivejte pouze originalni akumulatorové baterie doporu¢ené vyrobcem.

» Nikdy nevkladejte ruce ani nohy do blizkosti zapnutého vyrobku nebo pod néj.

- Lithium-iontové akumulatorové baterie mohou explodovat nebo zpUsobit pozar, pokud jsou rozebrany,
zkratovany, vystaveny vodé, ohni nebo vysokym teplotam.

VAROVANI PRI POUZITI

* VVyrobek smi byt pouzivan pouze se zafizenim doporu¢enym vyrobcem.

* Neinstalujte nabijeci stanici (v€etné pfisluSenstvi) pod hoflavy material nebo do vzdalenosti 60 cm/24“ od
nej.

» VVyrobek smi obsluhovat, udrzovat a opravovat pouze osoby, které jsou plné seznameny s jeho zvlastnimi
vlastnostmi a bezpecnostnimi pfedpisy. Pfed pouZitim vyrobku si pozorné prectéte navod k pouZiti a ujistéte
se, ze jste porozumeéli uvedenym pokyntm.

* Neni dovoleno upravovat pavodni konstrukci vyrobku. VeSkeré Upravy provadite na vlastni nebezpedi.

» Zkontrolujte cizi pfedméty, jako jsou kameny, vétve, nafadi nebo hracky na travniku. Pokud noZe narazi na
cizi pfedméty, mize dojit k jejich poSkozeni, pfed odstranénim prekazky vyrobek vypnéte. Pfed dalSim
zapnutim vyrobku zkontrolujte, zda neni posSkozen.

» Pokud vyrobek zacne nadmérné vibrovat, vypnéte jej a zkontrolujte, zda neni poskozen.

* Nikdy se nedotykejte pohybujicich se nebezpecnych &asti, jako je napfiklad nozovy kotou€, dokud se zcela
nezastavi.

» Na vyrobek nebo jeho nabijeci stanici nepokladejte tézké predméty.

ZVLASTNi PODMINKY PLATNE PRO ROBOTA

» Teplotni rozsah pro provoz je 0-50 °C/32-122 °F, pro skladovani -20-50 °C/-4-122 °F, pro nabijeni
5-45 °C/41-113 °F.

* Robot nezaruc€uje plnou kompatibilitu vyrobku s jinymi typy bezdratovych systému, jako jsou dalkova
ovladani, radiové vysilace, naslouchatka, podzemni elektrické ohradniky pro zvifata apod.

» Kovové predméty mohou zplsobit ruseni signalu smyc¢ky, coz mize vést k zastaveni.

« NEPOUZIVEJTE robota za bouiky nebo bouflivého poéasi.

« Pokud tlagitkovy panel a tladitko STOP nefunguiji, vyrobek NEPOUZIVEJTE.

» Robot nepracuje, nachazi-li se mimo hranice.
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CAST 1. POPIS VYROBKU

1.1 Obsah baleni

Nasledujici polozky jsou soucasti baleni robota, pokud dojde k jejich poSkozeni nebo ztraté, kontaktujte svého

prodejce.

A Robot

B Nabijeci stanice

C Spojky hrani¢nich vodic
D Sestihranny kli¢

E Napajeni

F Navod

G Hranicni vodi¢

H ProdluZovaci kabel

| Sada nahradnich nozi

J Fixa&ni koliky
K Fixacni Srouby

*Rizné modely mohou mit v baleni rizné polozky.

1.2 Casti robota

Nabijeci kontakty

Kryt ovladaciho panelu

Piedni kolo

Destové ¢idlo

Nuz

Tlacitko STOP

Nozovy kotoué

Zadni kolo

Zvedaci madlo Kryt akumulatorové baterie

Zvedaci madlo




1.3 Technicka specifikace
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Model Al1600 Al11000 Al1500
Navigacni systém Al Pilot ,3D S* Path

Systém napajeni

Doporuc¢ena plocha pro S Path m’ <800 <800 <500
Plo$na kapacita, m’ 1600 1000 500
Doba seceni na jedno nabiti, h 4 3 1
Typ akumulatorové baterie Li-ion Li-ion Li-ion
Kapacita baterie, Ah 6 4 2
Napéti akumulatorové baterie,V 20 20 20
Dobijeci proud, A 4 4 2
Doba nabijeni, h 15 1 1
Zaci ustroji

Brit 3 3 3
Otacky zaciho noze, ot/min 2 000 - 3000 2000 - 3000 2000 - 3000
VySka seceni min/max, mm 30 - 60 30 - 60 30 - 60
Sitka zabéru, mm 180 180 180
Rychlost se¢eni, m/s 0,35 0,35 0,35
Maximalni sklon 45 % 45 % 45 %
Prvky

Hladina hluku, dB(A) 55 55 57
Aplikace / Wifi / Bluetooth Ano Ano Ano
Optimalni pracovni teplota,°C 0-50 0-50 0-50
Stupen kryti (vodotésnosti) IPX6 IPX6 IPX6
Rozméry, mm 563x402x259 563x402x259 563x402x259
Cista hmotnost, kg 9,7 9,7 9,4
Prodluzovaci kabel, m 10 10 Na pFani
Ultrazvukoveé ¢idlo Ano Ano Ne
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CAST 2. Instalace

2.1 Obecné pozadavky

Pro spravnou instalaci robota doporu€ujeme peclivé dodrzovat tyto pokyny k instalaci. Obecné pozadavky jsou
ukazany na obrazku a podrobny popis je uveden nize.

e

>100cm

____________

=
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1
Il
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T1

Sekundarni oblast

---------- * obvodovy drat

* Chodnik nebo jiné objekty stejné vysSky s okrajem
! travniku

i 19

M= ha
..... )} ] * Nabijeci stanice :
==t

-
L[ ===y =

[ * Kefe/sténalschod nebo jiné objekty vy$si nez okraj travniku
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2.2 Postup instalace

2.2.1 Navod k zapojeni nabijeci stanice

Nabijeci stanice je misto, kde se robot dobiji a kde spociva po se€eni. Méli byste pro ni najit spravnou polohu a
postupovat podle nasledujicich kroku:

Krok 1

Umistéte nabijeci stanici v dosahu zasuvky 100-240 V AC a pokud mozno ve stinu.

Krok 2

@ Pro neplanovany rezim seceni

Pro obvodovy kabel vychazejici z nabijeci stanice: Pfed zato€enim by mél byt ze stanice vyveden minimalné 1 m
dratu v pfimém sméru a je nutny rovny povrch v okruhu 1 m.

@ Pro planovany rezim seceni S Path

Pfed prvnim zato€enim kabelu doporu€ujeme ze stanice vyvést minimalné 1,5 m dratu v pfimém sméru na rovném
povrchu, bez sklonu do 1 m.

Pro konec obvodového kabelu v nabijeci stanici: Do stanice vedte drat minimalné 1 m v pfimém sméru.

Poznamka: Neumist'ujte zadné prekazky ve svislé vzdalenosti do 1 m od nabijeci stanice.

Zdroj napajeni | Nahodny rezim seceni
~ <2m o~
Prodluzovaci kabe / — ‘ | Hpm
>100cm H |
mif\: N glom II
N>\ A\ \
) //% Y /‘,»i Obstacles glicn I
»»\\};;Q‘“K _I__
<=z
Kontrolni seznam pro rezim S Path cee
gl
A: rozmér plochy seéeni < 800 >150cm >100cm
B: travnaté svahy < 8° (14%) @ Prekazky | S 400em @
C: ohrani¢ené zény < 3 @ 8

Poznamka: Pokud vase zahrada spliiuje vySe uvedené body, muzete zvolit seeni v rezimu S-Path.

Aby bylo zajisténo uUc¢inné dokovani, musi byt dokovaci stanice umisténa na plochém a vodorovném
terénu. Sipku oznaéujici stranu travniku pfi instalaci nabijeci stanice sméfujte do zahrady (k travniku)

= Sipku sméfujte smérem k plose travniku
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2.2.2 Plan pro obvodovy kabel

Obvodovy drat by mél tvorit smyeku kolem pracovniho prostoru. Cidla v robotu zjisti, kdy se robot pfiblizi k
vodici, a ten nasledné zvoli jiny smér.

Ohranicujici kabel musi byt umistén v urcité vzdalenosti od okraje travniku. Tato vzdalenost se li§i v zavislosti
na tom, co okraj tvofi. Rlzné ¢asti travniku mohou mit odliSny okraj: napfiklad kamennou dlazbu, plot, bazén
atd.

(DPokud okraj travniku sousedi se zdi/kefem: udrzujte kabel 35 cm od okraje.

"""""""""""""""""""""""""""""""" . III
<= I

>35cm I I
>35cm I

* Pokud okraj travniku hranici s fekou/podzemnim bazénem: udrzujte kabel 100 cm od okraje.

@Pokud okraj travniku hrani¢i s chodnikem ve stejné | @Pokud jsou na travniku zakouti, zajistéte, aby byl drat
vysce: udrzujte kabel 20 cm od okraje. ohnuty pod uhlem vétSim nez 30°.

< J : . i||| _ _ | >30°\\Q

2.2.3 Vytvoreni ostrova

Ostrovy Ize pouzit pro :

A. Oblasti, které ovliviiuji vykon robota, jako jsou svahy se sklonem vétSim nez 25°(45 %).

B. Bazény, mista pro posezeni a dalSi oblasti, kam nema robotovi byt povolen vstup.

Vytvorte za pomoci obvodového dratu ostravek, abyste zabranili poseceni kvétin, potopeni robota do vody
nebo vjezdu do jinych soukromych prostor. Nékteré prekazky, napfiklad stromy, jsou odolné proti kolizi, robot

do nich narazi a zvoli novy smér.
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D. Obvodovy kabel vedte jako smycku od nabijeci | @0d ostriivku k obvodovému dratu udrzte vzdalenost
stanice okolo prekazek, tak abyste vytvofili ostravky (viz. | minimalné 1m, ostrlivky musi byt od sebe vzdaleny vice
obrazek) a nasledné kabel vedte stejnou drazkou zpét | nez 1m, vSechny objekty v ostrivku musi byt vzdaleny
velmi blizko sebe (<1cm) k vyty€ovaci hranici. minimalné 35 cm od kabelu ohranicujiciho ostrivek.

>35cm

>100cm

2.2.4 \/ytvofeni sekundarni oblasti
Pokud ma pracovni prostor 2 oblasti, které nejsou propojeny Sirokym prichodem, vytvofte sekundarni oblast.
Pracovni prostor s nabijeci stanici je hlavni oblast, druhy je vedlejSi oblast. PfestoZe se jedna o dvé oddélené

oblasti, obvodovy drat bude tvofit pouze jednu smycku.

Poznamka: Robota je nutno mezi hlavni ¢asti a sekundarnimi oblastmi pfenést rucné.

Sekundarni oblast




2.2.5 Instalace
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(DS pouzitim pfilozeného Sestihranného klice pfipevnéte
nabijeci stanici k zemi pomoci pfilozenych Sroubu.

@0dizolujte konec vodi¢e odizolovacimi klestémi.

(3Zasuite odizolovany konec do otvoru ve spodni ¢asti nabijeci stanice a protahnéte jej nabijeci stanici. Ponechejte

15-20 cm dratu na konci dokovaci stanice.

o [0
A
—
L} ° e E o]
o
=~ —
°

15-20cm

[]

@Polozte ohranidujici drat podle planu. Koliky rozmistéte
zhruba 0,5-1 m od sebe. V rozich, obloucich a klesanich
rozestupy pfipadné zmensete.

(5)Zatluéte koliky plné do zemé&, aby mezi napnutym
vodi¢em a zemi nebyla Zzadna mezera.
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(6)Dokongete smyeku ohrani¢ujiciho kabelu a pFipojte
zacdatek vodice k cervené svorce nabijeci stanice a

konec vodice k ¢erné svorce.

Start (Cerveny)

(7)Spojky vodige Ize pouzit:

A. V pfipadé potfeby dalSiho ohrani¢ujiciho kabelu k
dokoncéeni instalace.

B. K opraveni ohraniCujiciho dratu nebo upraveni
puvodni instalace ohrani¢ujiciho vodice.

(®Zarovnejte konce dratd u nabijeci stanice a pfipojte do zasuvky 100-240 V AC. Pokud kontrolka na nabijeci stanici

sviti zelené, pak bylo pfipojeni uspésSné. VloZte robota do nabijeci stanice. Kontrolka by méla ukazovat zelené

,dychani“. Robota pred pouzitim dobijte alespon na 70%.

V4
=\
==\
=




CAST 3. OBSLUHA

3.1 Popis ovladaciho panelu

Displej «—

Spustit seceni

O stranku nebo «— o

Cislo vyse

Press .

(
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Zpét k nabiti

O stranku nebo ¢Cislo niz
Pro navrat drzte

stlacené po dobu 3 sekund

J Potvrdit

Vstoupit do menu
Pro vypnout/zapnout drzte
stlaéené po dobu 5 sekund

—— Main garden
— Sub garden

——— Edge mowing

Home Page

Spot mowing

—— Schedule
——— Create map

— Setting

Press .

ONOR[I[m

> Nastaveni vysky seéeni

Nouzové zastaveni
Zadejte PIN pro odblokovani

Language
Date & Time
Rain sensor

Wifi setting

Change PIN — Error log
. Press .

Information> Work log

Factory reset —— Map area

Quick mowing L BMS

Collision sensitivity ——— About

Ultrasonic
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Home Page Domu Press Stisknéte Main garden Hlavni zahrada
Sub-garden Sekundarni zahrada Edge Mowing Seceni okraju Spot Mowing Spiralové seceni
Schedule Plan Create Map Vytvofit mapu Settings Nastaveni
Language Jazyk Date & Time Datum a ¢as Rain Sensor Destovy sensor
WIFI Setting Nastaveni WIFI Change PIN Zménit PIN Information Informace

Factory Reset

Obnoveni tovarniho

Quick mowing

Rychlé seceni

Collision sensitivity

Citlivost na kolize

nastaveni
Ultrasonic Ultrazvuk Error log Chybovy Work Log Protokol
protokol
Map area Oblasti mapy BMS BMS About O aplikaci

(N I A

3.2 Popis rezimu seceni

3.2.1 Hlavni zahrada

1. Vytvofeni mapy travniku (prvni pouziti). Robot sleduje ohranicujici kabel a rozdéli travnik na nékolik zén o
rozmérech 4x6 m.

2. Seceni zony po zoné pod uhlem 90°. Po dokon€eni posledni oblasti 4*6 m robot pfejde do sousedni
oblasti.

3. Po dokonceni se€eni pod uhlem 90° se€e pod Uhlem 135° a 45°.

4. Jednou posece okraje a poté se automaticky vrati do nabijeci stanice.

3.2.2 VedlejSi zahrada
Robot bude sekat v nahodném rezimu po dobu 2 h nebo jinou dobu definovanou uzivatelem 1 h, 2 h, 3 h
podle nastaveni aplikace.

3.2.3 Seceni okraju
MR.GRASS posecCe travu podél okraje a poté se automaticky vrati do nabijeci stanice.

3.2.4 Spiralové seceni

Robot bude sekat spiralovitym pohybem ze svého mista (kromé nabijeci stanice), zastavi se po 3 minutach
pohybu po spirale nebo az vytvofi kruh o poloméru 0,75 m, poté pokracuje v pivodnim rezimu podle vaseho
nastaveni.

3.2.5 Rezimy Turbo / chytry / tichy

MR.GRASS sece s vySSimi/normalnimi/nizSimi otdckami motoru. Program Turbo zvolte pro narocné
podminky travniku (vysSi nebo hustsi travu), Chytry pro dynamické seceni a Tichy je vhodny pro kazdodenni
péci o travnik.

3.3 Pokyny pro prvni pouziti
3.3.1 Zapnuti robota
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1. Stisknéte tlac¢itko uOK na 5 sekund, dokud se nerozsviti obrazovka.

2. Vyberte jazyk. Stisknutim tlagitka B / @Jse pohybujte nahoru/dol(, stisknutim 00K potvrdte.
3. Nastaveni data a ¢asu. Stisknutim B / @‘ zvyste/snizte hodnotu ,rok®, stisknéte pro potvrzeni.

Stejnym zplsobem zadejte mésic//hodinu/minutu.

4. Nastavte si bezpe€nostni PIN kéd. PIN kod je kombinaci 4 Cislic v rozmezi 0 az 9, stisknutim @/

@‘ zvyste/snizte hodnotu Eislice PIN, stisknutl'm jej potvrdite, zadejte PIN pro ovéfeni a zapiste si
iej.

1/10 OK “7]| Date & Time |OK
| English Create PIN Cod
Deutsch Date: Fi}24/01/01 Nrea € ode Enter PIN Code
; ew. - - - -
Frangais Time: 00: 00 0
Espairiol Confirm: - - - -

* Pokud jste kod PIN zapomnéli, obratte se na svého prodejce.

3.3.2 Nastaveni rozvrhu seéeni

q E + D
. - L s . . : . ;
1. Stisknutim prejdéte na stranku nabidky, stisknutim ‘ ’Mow_’ potvrdte.
2. Stejnym zpUsobem jako u data a ¢asu, postupujte pfi nastavovani dne a ¢asu u rozvrhu seceni.
3. Na jeden den je mozné nastavit maximalné dveé periody.
1 2 3 4
Schedule Stat End Start End Start End
A — — 08: 00 10: 00 08: 00 10: 00
m - - — ALL 16: 00 |-— e ALL 16: 00 18: 00
‘ ’ Mon —'= T Mon —°7 T Mon 300 15 00
A Tue 7T T Tue TIT T Tue 00 180

3.3.3 Nastaveni vysky seCeni a zahajeni se€eni

1.Pro uspésné vytvoreni mapy nastavte vySku seceni na 6,0 cm.

| robot zaCne sekat v nahodném rezimu.

3.Muzete také stisknout ‘QOK vybrat l; nebo Di . Robot za€ne vytvaiet mapu a poté sekat v rezimu
S-path.

4. Kdyz robot poprvé pracuje v rezimu S-path, bude po dobu jednoho cyklu sledovat ohrani€ujici drat, aby
vytvofil mapu vaseho travniku. S touto mapou bude robot sekat pravidelné.

Poznamka: Pokud je trava vysoka nebo husta, posekejte okraj travniku jesté pred vytvorenim
mapy.

Robota béhem ukladani mapy na nabijeci stanici neprerusujte a nepouzivejte tlacitko STOP.
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3.4 Obecna nastaveni

3.4.1 Vybér rezimu seceni

t|'m ‘

]
Ba™ vyberte a stisknutim ‘_0

, robot bude pfi prvnim pouZiti sekat ve vychozim nastaveni v ndhodném rezimu.
L "+ B . _
>

3.V hlavni zahradé kde se nachazi nabijeci stanice, stisknéte ‘
robot sekal v planovaném rezimu S-Path; bez vytvofené mapy bude robot sekat v nahodném rezimu.

4. Ve vedlejsi oblasti (bez nabijeci stanice) mizZe robot sekat pouze v reZzimu nahodného sec€eni. Pokud
zvolite rezim S-path, robot bude chvili sekat a poté ohlasi chybu, protoze nebude moci detekovat signal z
nabijeci stanice.

5. Po dokonc¢eni rezimu seceni hlavni zahrady/vedlej$i zahrady/okraju se robot automaticky vrati do nabijeci
stanice.

6. Po dokonceni rezimu spiralového seceni robot pokracuje v plivodnim rezimu podle nastaveni.

7. Rezimy Hlavni zahrada/Vytvoreni mapy/Turbo seceni nelze v sekundarni ¢asti zahrady pouzit.

Main Garden Sub Garden Edge mowing H @
\f
4 P | < P || ¢ 4 Sman
& 7\ 4 Silent

*Model robota AlI500 nema posledni stranku.

3.4.2 Manualni znovunastaveni mapy

1.KdyZ se hranice znovu naplanuje nebo se robot pfesune na novy travnik, plivodni mapa jiz nebude platna.
Robot si musi vytvofit novou mapu, aby mohl pokracovat v se€eni. } ‘

3. Stisknutim tlacitka prejdéte na stranku nabidky, stisknutim @ / @‘vyberte E
stisknutim tlacitka vytvorfte novou mapu.

4. Pfi vytvafeni mapy robotem se noZovy kotou¢ neotaci.
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Craat map ) o || = ok
‘ } To create new map? \llYes

No
A

3.4.3 Zména koédu PIN

1. Stisknutim prejdéte na stranku nabidky, stisknutim B /@‘ vyberte 0 , stisknutim {

prejdéte na stranku nastaveni, vyberte a prejdéte na stranku ,Zména PIN*.

2. Stisknutim B/ @‘ zmeénite stary PIN na novy, stisknutim potvrdte a zopakovanim ovéfte novy

kod PIN.
1 2J \— 3 A
Setting S 2/3 OK
. Od: 0 - - - Od: 0 0 00
WIFI setting
‘ ’ Change PIN New: - - - - New: 0 0 0 0
About e o
N Factory reset ST Verify: 0 0 0 0

3.4.4 Vypnuti destoveého a ultrazvukového cidla

1. Stisknutl'm prejdéte na stranku nabidky, stisknutim B /@‘ vyberte 0 stisknutim t

prejdéte na stranku nastaveni, vyberte a prejdéte na stranku ,Rezim desté“ / ,UL senzor*.
2. Vybérem moznosti "Zakazat“ / ,Povolit Cidlo vypnete / zapnete.
3. Robot bude pracovat i béhem destivych dnd, pokud je senzor vypnuty.

* Ultrazvukové €idlo se automaticky prepne do stavu ,,vypnuto®, kdyz robot seée okraj/vraci se/vytvari

mapu/premist’uje se, a poté se prepne zpét.

Seting S TR S (W I R G R lox
Language Language OFF
‘ ’ Date & Time Date & Time J [om
Rain sensor

V % Ultrasonic sensar Ultrasonic senso
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3.4.5 Nastaveni citlivosti na kolize

I . 4

1. Stisknutim tlacCitka | W prejdéte na stranku
nastaveni 0 vstupte na stranku ,Citlivost na kolizi“.
2. Vybérem moznosti "Low" (Nizka) / "Medium" (Stfedni) / "High" (Vysoka) nastavte pfedvolbu kolize, vychozi

nastaveni je "Medium" (Stfedni).

Seting 4 2k || ok

Collision sensitivity v
{ m ’ Ultrasonic Medium
Create PIN High

Mower is locked

3.5 Nabijeni baterie
e 5

1. Stisknéte tladitko

L HOME _

, robot se vyda po ohrani€ujicim dratu k nabijeci stanici a nabije se na 100 %.

2. Kdyz je baterie vybita, robot se automaticky vrati do nabijeci stanice, aby se dobil a dokonéi zbyvajici
ukoly po dobiti baterie na vice nez 90 %.

3. Stavova LED nabijeci stanice sviti pfi nabijeni pulzné a po dokon&eni nabijeni se rozsviti trvale.

3.6 Nastaveni Wifi

3.6.1 Nastaveni Wifi na robotu instalace v aplikaci

1. Stisknutim prejdéte na stranku nabidky, stisknutim B/ @‘vyberte O , stisknutimt

prejdéte na stranku nastaveni, vyberte a prejdéte na stranku "Nastaveni Wifi".

2. Stisknéte a robot prejde do rezimu parovani.

3. Ovérte, ze jste pfipojeni k 2,4GHz Wi-Fi a mate zapnuty Bluetooth, oteviete aplikaci InverGo pro vyhledani
zarizeni a provedte sparovani.

* Naskenujte kéd a stahnéte si aplikaci ,,InverGo“ v obchodé iOS App Store / Google Play Store.

2 3 4
<l 2w ok e oK bl ok
Is it connected &)
Change PIN to the network? No

Information
Reset
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3.6.2 Registrace uctu
Register

Mobile Number/Email

| AgreeUser AgreementandPrivacy Policy

Enter Verification
Code

A verification code has been sent to your email
1062662394@qq.com Resend (56s)

Set Password

Password

Use 6-20 characters with a mix of letters and numbers

3.5.3 Pridani zarizeni

No devices

Add Device

Devices to be added: 1

Do not add Go to add
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° D L o)

X

Found 1 devices. Added 1 successfully

Choose Wi-Fi and enter password

= Fairland m Robotic Lawn Mower

&)

* VWyhledejte sekaCku a do 2 minut kliknéte na tlacitko ,,Pridat“ nebo zopakujte krok 3.6.1 a
vyhledejte ji znovu.

* Pokud se pridani sekacky nezdari, zkontrolujte, zda jste pfipojeni k 2,4GHz WIFI nebo pouzijte
osobni hotspot k opétovnému pfripojeni.

3.5.4 Aktualizace robota

Kliknutim 0 na pravy roh domovské stranky pfejdete na stranku nastaveni.

18:38

< <
Q AQ Inver Mow

Robot Information

m Robotic Lawn Mower

Device Information
Log Query

Tap-to-Run and Automation

PIN to Modify Device Offline Notif

Offline Notification

Share Device
FAQ & Feedback
Add to Home Screen

Check Device Network

Device Update

Remove Device
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Device Update

Device Update

Update Found: V0.0.14

743.52KB

Updating to: V0.0.14
Plea r of the device connected during the

2Nt

Updating...

Automatic Updates

Automatic Updates

* Robot musi byt pfi aktualizaci na nabijeci stanici.

CAST 4. UDRZBA

4.1 Cisténi robota
1. Robot i nabijeci stanice jsou vodotésné na urovni IPX6 a v8echny jejich povrchy muazete Cistit i za pomoci

vysokotlakového CisticCe .

2. Cisténi horni &asti robota hadici doporucujeme jako posledni krok gisténi.

4.1.1 Spodni ¢ast
1. Vypnéte robota a ocistéte jej zespodu kartacem a hadici.

2. Po odisténi podvozku zkontrolujte, zda se nozovy kotou€ a noze volné otaceji.
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4.1.2 Kola
Odstrante z kol blato a travu pomoci kartace a vodni hadice, abyste zajistili dobrou trakci kol.

4.1.3 Kryt robota
1. K €isténi vyrobku pouzijte hadfik a hadici s vodou.
2. Nepouzivejte rozpoustédla ani lestidla, abyste predesli moznému posSkozeni.

4.1.4 Nabijeci kontakty

1. Ocistéte nabijeci kontaktni plosky na nabijeci stanici a nabijeci kontakty na robotu hadfikem a sprchou.

2. Pravidelné odstrafiujte nanosy posecené travy nebo necistot kolem kontaktnich ploSek a nabijecich
kontaktl, abyste zajistili, ze se robot pokazdé uspésné nabije.

Nabijeci kontakty

4.2 Vyména nozu

1. Vypnéte sekacku.

2. Otocte robota vzhiiru nohama a polozte ho na mékky a Cisty povrch, abyste zabranili poSkrabani vyrobku.
3. K demontazi Sroubu pouzijte plochy nebo kfizovy Sroubovak.

4. Demontujte opotfebovany nliz a namontujte novy.

5. K utazeni Sroubl pouzijte plochy nebo kfizovy Sroubovak.

6. Ujistéte se, Ze se noZze mohou volné otacet.

* Noze maji jeden otvor pro jedno pouziti a dodavaji se se dvéma otvory pro dvojnasobnou zivotnost.
* Kazdy zaci nGz vydrzi minimalné 3 mésice, pokud je MR.GRASS naprogramovan na kazdodenni
seceni, vzdy zkontrolujte, zda nejsou noze nastipnuté nebo poskozené, a v pripadé potieby je vyménte

drive.




4.3 Akumulatorova baterie

®
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1. Doporucujeme, abyste akumulatorovou baterii vzdy uchovavali na chladném a suchém misté a nechali z

bezpeénostnich divodl baterii vyménit prodejcem robota.

2. Zivotnost baterie zavisi na poétu hodin pouZivani a denni délce pouzivani.

3. Pokud robota delSi dobu nepouzivate, doporucujeme jej alespon jednou za tfi mésice plné dobit, abyste

chranili baterii.

CAST 5. DIAGNOSTIKA ZAVAD

5.1 Provozni informace

Zprava

Pri¢ina

Akce robota

Low battery
(Vybita
akumulatorova
baterie)

Baterie je nabitad na méné nez 20 %

Navrat k nabijeci stanici pro dobiti

Baterie je pfi zahajeni naplanované ulohy
nebo pfi ru€¢nim spusténi se€eni na méné
nez 70 %

Pokradujte v dobijeni, dokud nebude baterie
nabita na vice nez 70 %

Mower is not in
station

(Sekacka neni ve
stanici)

Spusténi rezimu Hlavni zahrada, ale ne v
nabijeci stanici

Navrat do nabijeci stanice pro spusténi rezimu
Hlavni zahrada

Place inside the
boundary and retry
(Umistéte do
ohrani¢eného
prostoru a zkuste
to znovu)

Spusténi rezimu spiralového seceni v
nabijeci stanici nebo na ohrani€ujicim vodici

Navrat do nabijeci stanice po 3 s

Spot mowing
finished
(Bodové seceni
dokonc&eno)

Robot dokongil rezim spiralového seceni

Pohotovostni rezim po 3 s

Charge to work
paused

(Nabijeni pro praci
preruseno)

Nabijeni je pferuseno ruéné

Pohotovostni rezim po 3 s

Irrigation time
(Doba zavlazovani)

Zahgjeni seeni v dobé zavlaZzovani

Zpét na predchozi stranku po 3 s

Duration at least
30mins

(Doba trvani
nejméné 30 minut)

Doba delSi neZ 30 minut mezi dvéma ukoly

Zpét na predchozi stranku po 3 s
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Set time illegal
(Nastaveny
neplatny ¢as)

Ukol koné&i dfive, neZ je &as zahajeni

Zpét na predchozi stranku po 3 s

Loading map...
(Nagitani mapy)

Robot nacita mapu

Zpét na predchozi stranku po 3 s

Saving map...
(Ukladani mapy)

Robot uklada mapu

Zpét na predchozi stranku po 3 s

Raining now,
returning
(Nyni prsi, vraci se)

Destové Cidlo je aktivovano

Navrat do nabijeci stanice po 3 s

Rain sensor
activated
(Aktivace
destového cidla)

Destové Cidlo je aktivovano i v pfestavce
desté

Zpét na pfedchozi stranku po 3 s

Update fail
(Neuspésna
aktualizace)

Aktualizace firmwaru se nezdarila

Zpét na predchozi stranku po 3 s

Please close the
hatch
(Zavrete prosim

poklop)

Spustit seceni

Zpét na prfedchozi stranku po 3 s

5.2 Chybova hlaseni

Zprava

Krok

No loop signal
(Zadny signal
smycky)

Ohranicujici kabel je pferusen

Zkontrolujte kontrolku LED na nabijeci stanici.
Pokud kontrolka LED blika zelené&, doslo k
preruseni ohraniCujiciho dratu, najdéte
preruseni a opravte ho pomoci spojky
ohranicujiciho vodice

Zacatek a konec ohranicujiciho dratu jsou
zapojeny obracené

Zkontrolujte, zda je ohraniCujici drat spravné
pfipojen k nabijeci stanici

Robot pfili§ daleko od ohranidujiciho vodice

Zkontrolujte, zda pracovni oblast nepfesahuje
ploSnou kapacitu, a zmensSete pracovni oblast

Left motor blocked
(Zablokovany levy

Trava nebo jiné pfedméty zapletené do
levého zadniho kola

Zkontrolujte levé zadni kolo a odstrarite travu
nebo jiné pfedméty

motor)

Right motor

blocked Trava nebo jiné pfedméty zapletené do Zkontrolujte pravé zadni kolo a odstrarite travu
(Zablokovany pravého zadniho kola nebo jiné pfedméty

pravy motor)

Cutting motor
blocked

Do Zaci listy se zamotava trava nebo jiné
pfedméty

Zkontrolujte levé zadni kolo a odstrarite travu

nebo jiné pfedméty
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(Zablokovany
motor zaciho
ustroji)

Left motor
disconnected
(Odpojeny levy
motor)

Mozny problém s pfipojenim levého motoru k
hlavni desce

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obrat'te se na autorizovaného servisniho
prodejce

Right motor
disconnected
(Odpojeny pravy
motor)

Mozny problém s pfipojenim pravého motoru
k hlavni desce

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na autorizovaného servisniho
prodejce

Cutting motor
disconnected
(Odpojeny motor
zaciho ustroji)

Mozny problém s pfipojenim motoru zaciho
ustroji k hlavni desce

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obrat'te se na autorizovaného servisniho
prodejce

Left motor over
current
(Nadmérny proud
levym motorem)

Trava nebo jiné pfedméty zapletené do
levého zadniho kola

Zkontrolujte levé zadni kolo a odstrarite travu
nebo jiné pfedméty

Right motor over
current
(Nadmérny proud
pravym motorem)

Trava nebo jiné pfedméty zapletené do
pravého zadniho kola

Zkontrolujte pravé zadni kolo a odstrarite travu
nebo jiné pfedméty

Cutting motor over
current
(Nadmérny proud
motorem zaciho
ustroji)

Do nozového kotouCe se zamotava trava
nebo jiné pfedméty

Zkontrolujte motor Zaciho Ustroji a odstranite
travu nebo jiné pfedméty

Battery discharge
low temperature
(Vybijeni baterie pfi
nizké teploté)

Teplota baterie je pfili§ nizka

Battery discharge
over temperature
(Vybijeni baterie pfi
vysoké teploté)

Teplota baterie je pfili§ vysoka

Robot zaéne znovu sekat, jakmile se teplota
pohybuje mezi nastavenymi limity a nastaveni
planu mu umoZhuje pracovat

Zajistéte, aby byla nabijeci stanice umisténa na
misté chranéném pred sluncem

Battery discharge
over current
(Nadmérny vybijeci
proud baterie)

Napajeci jednotka je nespravna nebo vadna

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na autorizovaného servisniho
prodejce

Battery damage
(PoSkozeni baterie)

Nespravny typ baterie

Pouzivejte pouze originalni baterie doporu¢ené
vyrobcem

Battery low voltage
(Nizké napéti

Baterie nebyla dlouho pouzivana

Dobijte baterii
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baterie)

Mower tilted
(Naklonéna
sekacka)

Naklonéni robota pod thlem vétSim nez
25°a mensim nez 55°

Premistéte robota na rovnou plochu

Mower lifted
(Zvednuta
sekacka)

Jedno nebo dveé pFedni kola jsou zvednuta

Pfemistéte robota na rovnou plochu

Mower rollover
(PFevraceni
sekacky)

Naklon robota nad 55°

Pfemistéte robota na rovnou plochu

Mower trapped
(Sekacka uvizla)

Uvizla v nabijeci stanici déle nez 3 min

Dostarite robota z potizi ru¢né

Kolize trva déle nez 10 sekund nebo se
opakuje tfikrat

Odstrarite prekazky a restartujte robota

Outside working
area

(Venkovni pracovni
oblast)

Robot pfi se€eni vyjizdi z pracovni oblasti

Pfesurite robota do pracovni oblasti

Create map fail
(Vytvofeni mapy se
nepodafilo)

Na ohrani¢eni nebo na nabijeci stanici se
nachazeji néjaké predméty

Odstrarite prekazky

Prokluzovani pfi vytvafeni mapy

Ruc¢né posekejte hustou a vysokou travu na
ohraniCujicim vodici

Pracovni oblast je vétsi nez plosna kapacita

ZmensSete pracovni oblast

EMS sensor
disconnect
(EMS snimac
odpojeny)

IMU sensor failure
(Zavada snimace
IMU)

Left Loop sensor
failure

(Porucha snimacde
levé smycky)

Right Loop sensor
failure

(Porucha snimacde
pravé smycky)

Potencialni problém na desce ploSnych
spoju

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na autorizovaného servisniho
prodejce




5.3 Kontrolka nabijeci stanice
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Kontrolka Popis
Zelena, sviti P .-
. Robot se dobiji v nabijeci stanici
pulzné
Zelena, sviti . - C e . i .
. . | Robot je v nabijeci stanici plné nabity/Signal smy¢&ky je normalni
nepferusované
Zelena, sviti o, R .
L. . Signal smycky je neobvykly
pferuSované
Cervena, sviti N 3 o }
L. . Byl uspésné vytvoren novy signal smycky
pferuSované
5.4 Priznaky
Priznaky Pricina Akce robota

Kontrolka LED na
nabijeci stanici
nesviti

Chybi napéjeci napéti

Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravné
pfipojena k nabijece a zda je nabijeCka
pfipojena k vhodnému napajecimu napéti

Zelena kontrolka na
nabijeci stanici sviti
prerusované

Ohranicujici vodic je pferuSen nebo
neni pfipojen nebo jsou zaCatek a
konec zapojeny obracené

Zkontrolujte, zda je obvodovy kabel spravné
pfipojen k nabijeci stanici a zda neni pferusen

Robot se zapne, ale
nozovy kotouc se
neotaci

Robot vytvafi mapu / vraci se do
nabijeci stanice

Toto je normalni: kdyz robot vytvari mapu /
vraci se do nabijeci stanice, nozovy kotou€ se
neotaci

Robot vibruje

Nevyvazeny nozovy kotouc€, noze
mohou byt poskozené

Zkontrolujte noze a v pfipadé poSkozeni je
vyménte, odstrarite z nozu a kotouce
necistoty a cizi predméty

Trava je seCena
nerovnomeérné

Robot pracuje pfilis malo hodin denné

Prodluzte dobu sedeni

NoZe nejsou ostré, ale tupé

Vyménte vSechny noze tak, aby bylo
dosazeno maximalni ucinnosti seéeni

Vys8ka seceni je nastavena pfilis nizko
vzhledem k vySce travy

Nastavte vySSi vySku seceni a postupné ji
snizujte

Do nozového kotouce se zamotala
trava nebo jiné predméty

Zkontrolujte nozovy kotou€ a odstrarite travu
nebo jiné pfedméty, které by mohly branit
otaceni kotouce

Robot je ve své
pracovni oblasti a
obvodovy kabel je
pfipojen, ale na
displeji se zobrazuje
~.Mower is

Konce obvodového dratu jsou
nespravné zapojené

Zamérite oba konce obvodového dratu a
znovu jej pfipojte k nabijeci stanici
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outside” (Sekacka je
mimo)

Doba dobijeni
vyrazné prekracuje
jmenovitou dobu
dobijeni

Nespravné pfipojeni zplsobené
necistotami na nabijeci stanici

Ocistéte kontaktni plosky na nabijeci stanici a
nabijeci kontakty na robotu

Teplota baterie je nadmérné vysoka

Umistéte nabijeci stanici na misto chranéné
pred sluncem nebo vyckejte, az se teplota
snizi

Robot sece kratSi
dobu mezi nabijenimi,
nez je obvyklé

Baterie mGze byt vybita nebo stara

Vyménte baterii

Trava nebo jiny cizi pfedmét blokuje
nozovy kotou¢

Vyjméte a ocistéte noZovy kotoué

Tupé noze, pfi seCeni travy je potfeba
vice energie

Vyménte noze

Robot neni spravné
propojen s nabijeci
stanici

Nabijeci stanice nestoji rovné

Pomoci vodovahy se ujistéte, ze nabijeci
stanice stoji na vodorovném povrchu

Nespravné pfipojeni zplsobené
necistotami na nabijeci stanici

Ocistéte kontaktni plosky na nabijeci stanici a
nabijeci kontakty na robotu

Prokluzovani nebo
opakované
prokluzovani zadnich
kol

Pod robotem mohou uviznout cizi
prekazky, napfiklad vétve

Odstranite cizi pfedméty pod robotem

Travnik je pfili§ mokry

Pockejte, dokud travnik neoschne

Robot vyjede mimo
ohranicujici vodic

Elektromagnetické ruseni od
nizkonapétového kabelu v civce nebo
pod nabijeci stanici

Odpojte kabel a restartujte robota

Systém robota se pfi
nabijeni nebo v
pohotovostnim
rezimu zhrouti

Zavada softwaru nebo displeje

Restartujte robota. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na autorizovaného servisniho
prodejce

Robot se pfi
dokovani v nabijeci
stanici vypne

Robot se nenabiji kvuli ochrané proti
pfehfati a vypne se

Umistéte nabijeci stanici na misto chranéné
pred sluncem nebo vycCkejte, az se teplota
snizi

Nespravné pfipojeni zplsobené
necistotami na nabijeci stanici

Zkontrolujte kontrolku LED na nabijeci stanici
a propojeni mezi kontaktnimi ploSkami na
nabijeci stanici a nabijecimi kontakty na
sekacce
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CAST 6. ZARUKA

Zaruka spolecnosti MrGrass s.r.0. se vztahuje na funkénost modelt Al1600/Al11000/AI500 po dobu 2 let od
data zakoupeni. Pfi registraci sekacky pod sériovym cislem na webovych strankach prodejce
www.mrgrass.cz Vv sekci registrace sekacky, bude zaruka prodlouZzena na 3 roky. Zaruka se vztahuje na
zavazné zavady tykajici se materiall nebo vyrobnich vad. V zaru¢ni dobé bude vyrobek vyménén nebo
bezplatné opraven, pokud jsou splinény nasledujici body:

Robot a nabijeci stanice jsou pouzivany pouze v souladu s pokyny uvedenymi v tomto navodu k obsluze.
Tato zaruka vyrobce nema vliv na zaruéni naroky vici prodejci/prodejci.

Koncovi uzivatelé nebo neautorizované tfeti strany se nesmi pokouset vyrobek opravovat.

Pfiklady zavad, na které se zaruka nevztahuje:

Poskozeni zpUsobena prosakovanim vody pfi pouziti vysokotlakového myti nebo pfi ponofeni pod vodu,
napfiklad kdyz se pfi silném desti vytvofi kaluze vody.

Poskozeni zpisobené bleskem.

Poskozeni zplsobené nespravnym skladovanim baterie nebo manipulaci s baterii.

Poskozeni zpUisobené pouzitim baterie, ktera neni originalni baterii vyrobce AQUARK. Poskozeni zplisobené
tim, Ze nebyly pouZity originalni ndhradni dily a pfisludenstvi AQUARK, napfiklad noZe a instala¢ni material.
Poskozeni vodi¢e smycky.

Poskozeni zplisobené neautorizovanou zménou nebo zasahem do vyrobku nebo do jeho napajeni.

Cepele a koletka jsou povazovany za jednordzové a nevztahuje se na né& zaruka. Pokud se u vyrobku
MR.GRASS vyskytne chyba, obratte se na zakaznicky servis spole¢nosti MrGrass s.r.o., ktery vam poskytne
dalsi pokyny. Méjte pfipraveny doklad o koupi a sériové Cislo vyrobku.

CAST 7. PROHLASENI O SHODE

Spole¢nost AQUARK TECHNOLOGY LIMITED, RM D 10/F TOWER A BILLION CTR1 WANG KWONG RD
KOWLOON BAY KL, prohladuje, Ze robotické sekacky MR.GRASS/ iSPEED splfiuji pozadavky SMERNICE
RADY:

Nazev vyrobku: iISPEED ROBOTIC / MR.GRASS roboticka sekacka travy

Oznaéeni modelu vyrobku:  Al1600, AI1000, AI500

Predmétem popsaného prohlaseni je zajistit, aby modely byy v souladu s pfisluSnymi harmonizaénimi
pravnimi predpisy Unie:

Radiova(RED)smérnice 2014/53/EU

Smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU

Smérnice LVD 2014/35/EU

Smeérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich

smérnice RoHS 2011/65/EU a pozménujici smérnice ((EU)2015/863)


http://www.mrgrass.cz/
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Splnuje nasledujici harmonizované normy:EN IEC 62311: 2020

EN 301 489-1Vv2.2.3

EN 301 489-17 V3.2.6

EN 55032:2015/A11:2020

EN 55035:2017/A11:2020

EN 300 328 v2.2.2

EN 60335-1:2012/AC:2014+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021
EN 50636-2-107:2015/A1:2018+A2:2020+A3:2021

EN 62233:2008

EN IEC 63000:2018

(Autorizovany zastupce spolecnosti AQUARK TECHNOLOGY a odpovédny za technickou dokumentaci.)

AQUARK TECHNOLOGY LIMITED
RM D 10/F TOWER A BILLION CTR1 WANG KWONG RD KOWLOON BAY KL





